附件1
中豫具身智能实验室2026年公开招聘博士研究生一览表

	序号
	招聘岗位
	招聘人数
	学历学位及职称
	岗位类别
	专业要求
	岗位研究方向
	联系人、电话
及邮箱

	1
	研究员
	5
	博士研究生，具备正高级职称
	专业技术岗（正高）
		
机械工程(0802)；力学(0801)；材料科学与工程(0805)；电气工程(0808)；电子科学与技术(0809)；控制科学与工程(0811)；计算机科学与技术(0812)等相关专业。
	具身智能技术研发，包括人工智能算法，多模态大模型技术，机器人感知、决策与控制，虚拟仿真环境开发，数据处理与清洗等相关方向。
	赵老师
0371-65722199
zyjsznsys@hnas.ac.cn

	2
	副研究员
	8
	博士研究生，具备副高级职称
	 专业技术岗（副高）
	机械工程(0802)；力学(0801)；材料科学与工程(0805)；电气工程(0808)；电子科学与技术(0809)；控制科学与工程(0811)；计算机科学与技术(0812)等相关专业。
	机器人系统框架研发，包括机器人端云一体化系统，机器人感知与自然交互技术，智能机器人自主能力，面向可泛化机器人任务（抓取、操作、移动等技能）的训练平台，具身世界重建的研发，多模态数据生成等赋能各类形态的机器人研究。
	

	3
	助理研究员
	3
	博士研究生
	专业技术岗（中级）
	机械工程(0802)；力学(0801)；材料科学与工程(0805)；电气工程(0808)；电子科学与技术(0809)；控制科学与工程(0811)；计算机科学与技术(0812)等相关专业。
	[bookmark: OLE_LINK3]机器人核心零部件和整机的设计与优化研究，提升机器人动态性、可靠性、适应性、展示性等方面研究。
	

	4
	助理研究员
	3
	博士研究生
	专业技术岗（中级）
	机械工程(0802)；力学(0801)；材料科学与工程(0805)；电气工程(0808)；电子科学与技术(0809)；控制科学与工程(0811)；计算机科学与技术(0812)等相关专业。
	机器人学习与迁移技术，提升机器人技能训练效率及任务执行能力；机器人遥操作与数据集采集研发；强化学习在机器人技术中的应用；机器人与环境的互动，包括导航、操作、避障、协作等任务等研究。
	

	5
	助理研究员
	3
	博士研究生
	专业技术岗（中级）
	机械工程(0802)；力学(0801)；材料科学与工程(0805)；电气工程(0808)；电子科学与技术(0809)；控制科学与工程(0811)；计算机科学与技术(0812)等相关专业。
	[bookmark: OLE_LINK4]研究灵巧手、末端执行器的设计与智能控制，解决机器人高精度操作与多任务适应问题；熟悉医疗机器人系统开发；对手术导航、手术机器人中相关图像算法的调研、分析和跟踪以及负责手术导航图像算法开发。
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